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Question III.11 : Exprimer le déplacement DMthi du point théorique Mthi. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Question III.12 : En déduire l'expression des écarts optimisés résiduels 𝑒𝑒%  définis par le schéma du 
document ressource X, telle que 𝑒𝑒%  = f(𝑢𝑢, 𝑣𝑣, xi, qi) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Question III.13 : Établir les expressions analytiques de 𝑢𝑢 et 𝑣𝑣 en résolvant le système linéaire et en tenant 
compte de la spécificité des valeurs de cos𝜃𝜃% et sin 𝜃𝜃%. 
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Question III.14 : Calculer les valeurs numériques de 𝑢𝑢 et 𝑣𝑣 à partir des valeurs de 𝜉𝜉%. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Question III.15 : Exprimer le défaut de circularité à partir des écarts optimisés 𝑒𝑒%  et proposer une application 
numérique. La tolérance est-elle respectée ? 
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Question III.16 : A l’aide d’une représentation graphique à main levée, proposer une solution de réglage de 
la tension de la courroie à l’aide du tendeur situé entre l’ensemble {moteur + réducteur} et le bâti. 
 




