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PARTIE D Recherche d’une correction adaptée

Q25- Déterminer l’expression de la fonction de transfert HC(p) en fonction de r , Kp, Km, KθI2, Kres ,

Kn2, Kr2, n22 et r22. Montrer que l’on peut mettre la fonction de transfert HC(p) sous la forme :

HC(p) =
KC

1 + b12.p
2

KC = b12 =

Q26- Déterminer les pôles de la fonction de transfert HC(p) en fonction des valeurs de Kp. Justifier le

fait qu’une correction proportionnelle est insuffisante dans tous les cas pour assurer la stabilité

asymptotique du système.

Partie D

Q27- Donner sous forme littérale et canonique l’expression de la fonction de transfert en boucle

ouverte WBO(p) =
∆Ω2(p)
ε(p)

.

Partie D
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WBO(p) =
∆Ω2(p)

ε(p)
=

Q28- Donner la valeur de TiΩ permettant cette compensation. Donner les expressions de TBO et

KBOΩ.

KBOΩ = TBO =
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WBO(p) =
∆Ω2(p)

ε(p)
=

Q28- Donner la valeur de TiΩ permettant cette compensation. Donner les expressions de TBO et

KBOΩ.

KBOΩ = TBO =

Partie D

Q29- Dans ces conditions, donner l’expression de la fonction de transfert de la boucle de vitesse

WBF (p) =
∆Ω2(p)
∆Ω2C(p)

en fonction de Kb2, KiΩ, TiΩ et ωb20. Déterminer la valeur minimale de

KiΩ en A.s/rad, pour obtenir un temps de réponse à 5% de 0,01 s (environ 10 fois plus rapide

que pour la boucle de position).

WBF (p) = KiΩ =
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Q30- Déterminer, sous forme canonique, la fonction de transfert de la boucle de position

HC(p) =
∆Θ2(p)
∆Θ2C(p)

.

HC(p) =

Q31- Déterminer la valeur minimale de Kpθ pour répondre à l’exigence de rapidité. Conclure par

rapport aux autres exigences.

Kpθ ≥

Partie D


