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Q19- Donner l’expression du moment cinétique #»σ(B,4/0).

#»σ(B,4/0) =

Q20- En déduire l’expression du moment dynamique
#»

δ(B,4/0).
#»y0.

#»

δ(B,4/0).
#»y0 =

Partie C

Q21- Appliquer le théorème du moment dynamique à l’ensemble 4 en projection sur #»y0 de manière à

donner l’expression du couple Cm3 en fonction des angles θ2, θ3 et de leurs dérivées première

et seconde, de m4, et du moment d’inertie B4.

Cm3 =

Partie C
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Q22- Donner l’expression du moment dynamique
#»

δ(A,2/0).

#»

δ(A,2/0) =

Q23- Sans calcul, donner la démarche pour déterminer l’expression du couple Cm2.

Partie C
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Q22- Donner l’expression du moment dynamique
#»

δ(A,2/0).

#»

δ(A,2/0) =

Q23- Sans calcul, donner la démarche pour déterminer l’expression du couple Cm2.

Partie C

C.3 Finalisation du modèle

Q24- Donner les expressions coefficients Kni , ni2, Kr i et ri2 (i = 2 ou 3) des fonctions de transferts

N2(p), N3(p), R2(p) et R3(p) en fonction des coefficients Gj (j = 0 à 6).

Kn2 = n22 = Kr2 = r22 =

Kn3 = n32 = Kr3 = r32 =

Partie C
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PARTIE D Recherche d’une correction adaptée

Q25- Déterminer l’expression de la fonction de transfert HC(p) en fonction de r , Kp, Km, KθI2, Kres ,

Kn2, Kr2, n22 et r22. Montrer que l’on peut mettre la fonction de transfert HC(p) sous la forme :

HC(p) =
KC

1 + b12.p
2

KC = b12 =

Q26- Déterminer les pôles de la fonction de transfert HC(p) en fonction des valeurs de Kp. Justifier le

fait qu’une correction proportionnelle est insuffisante dans tous les cas pour assurer la stabilité

asymptotique du système.

Partie D


