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Tournez la page S.V.P.

Q30- Déterminer, sous forme canonique, la fonction de transfert de la boucle de position

HC(p) =
∆Θ2(p)
∆Θ2C(p)

.

HC(p) =

Q31- Déterminer la valeur minimale de Kpθ pour répondre à l’exigence de rapidité. Conclure par

rapport aux autres exigences.

Kpθ ≥

Partie D

PARTIE E Étude de la mise en place des rampes de
ventouses par le préhenseur

E.1 Étude de la phase de rapprochement des bouteilles

Q32- Déterminer l’accélération maximale amax requise et le déplacement total dmax , en fonction de

Vmax , ta et td .

amax = dmax =

Q33- En négligeant les frottements, déterminer la vitesse de translation maximale Vmax atteignable

par les rampes.

Vmax = m/s

Partie E
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Q34- Avec un déplacement maximal de 25 cm (dmax = 25 cm) et un temps de déplacement total de

1 s (tmax = 1 s), déterminer l’accélération minimale (amin) permettant d’obtenir td − ta = 0.

amin = m/s2

Q35- Déterminer l’expression littérale de l’inertie équivalente Jeq, ramenée sur l’arbre moteur, de la

châıne cinématique permettant la mise en position des rampes.

Jeq =

Partie E
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Q34- Avec un déplacement maximal de 25 cm (dmax = 25 cm) et un temps de déplacement total de

1 s (tmax = 1 s), déterminer l’accélération minimale (amin) permettant d’obtenir td − ta = 0.

amin = m/s2

Q35- Déterminer l’expression littérale de l’inertie équivalente Jeq, ramenée sur l’arbre moteur, de la

châıne cinématique permettant la mise en position des rampes.

Jeq =

Partie E

Q36- Déterminer l’accélération maximale aatt atteignable par les rampes de bouteilles avec cet

ensemble cinétique. Que peut-on en conclure ?

aatt = m/s2

Conclusion :

Partie E
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E.2 Élaboration de la tension continue

Q37- Tracer le chronogramme associé à l’état de chacune des diodes Di et D
′
i selon que la diode

est passante (= 1) ou bloquée (= 0). Tracer à main levée l’évolution au cours du temps de la

différence de potentiel ug(t) = Vp(t)− Vm(t).
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