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Expansion de M2 : préhension ardoises finies / moule fixe
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Expansion de M3 : dépose ardoises brutes / moule mobile
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Expansion de M6 : préhension ardoises finies / D1 & D2
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Expansion de M7 : dépose ardoises finies / Magasins 2.1 & 2.2 aux positions @, @, @, @
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